


STEKI是最早接触于工业自动化离合器、制动器的公司之一。历经三十余年发展与经验的积累，并秉持一贯的品质与专注经营
理念，已成为一家业界领先的离合器制动器系统提供商，公司将技术与制造相结合，为全球工业与汽车客户提供创新性的解决
方案。现今产品主要应用于伺服电机、工业机器人、新能源电动车型自动门等领域。
在中国大陆地区，STEKI投资多家工厂来完善生产基地，包括昆山工厂、福州工厂、苏州工厂，并取得国家高新技术企业认
定。同时，我们建立完整的销售网络，包括北京、上海、广州、福州、青岛等沿海城市销售分公司，未来向东西部及内陆地区
推进，致力于STEKI品牌的推广，务求带给用户最完善的服务。
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励磁动作型离合器·制动器
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■ 基本构造与动作原理

●定负荷板状弹簧

励磁动作型离合器和制动器基本动作方法，是采用定负荷板

状弹簧传递转矩的驱动方式。

离合器和制动器的电枢总成，是由部分固定的旋转体和可动

部件（电枢板）和（电枢导座）组成，电枢板在轴向方向上移动，

达到传递转矩的需要。

定负荷板状弹簧能够传递百分之百的转矩与快速释放，优于

其他方法。

转矩传递期间可以承受足够强的切向载荷，是没有齿隙的结

构。

能够实现吸收不太稳定的负载变化而达到稳定效果。

离合器由固定部件的定子和旋转部件的转子（电枢）与电枢

板三个基本要素组成。

当电磁线圈通电时，转子（电枢）产生磁场，将电枢板吸合而

产生连结，此时板状弹簧产生变形，驱动侧的转矩通过板状

弹簧传递到从动侧。

当电磁线圈切断电源时，转子（电枢）磁场消失，电枢板因没

有磁场吸住而被弹片拉回原来位置，而形成间隙，此时已产

生无连结动作。

制动器由固定部件的定子和旋转部件的电枢板两个基本要

素组成。

当电磁线圈通电时，定子产生磁场，将电枢板吸合而产生连

结，此时板状弹簧产生变形，通过板状弹簧传递制动转矩到

旋转体。

当电磁线圈切断电源时，定子磁场消失，电枢板因没有磁场

吸住而被弹片拉回原来位置，而形成间隙，此时已产生无连

结动作。

●离合器 ●制动器

离合器定子

线圈

摩擦材料

定负荷板状弹簧
定负荷板状弹簧

(夸张放大) (夸张放大) (夸张放大)(夸张放大)磁场回路 磁场回路

电枢板 电枢板空隙 空隙

C型卡环槽

板状弹簧

键槽

空隙

导线

安装直径

旋转力施加到板状弹簧板状弹簧的动作

转子（电枢） 离合器电枢板 制动器定子

制动器电枢板

板状弹簧

电枢板导座

键槽

导线

线圈

C型卡环槽

空隙

摩擦材料

通电・连结时 通电・制动时释放时 释放时

离合器动作 制动器动作

定负荷板状弹簧



励磁动作型电磁式制动器
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■ 安装实例

● FBD型与 V滑轮的组合实例

●将 FBD型安装到导向滚轮上的实例

空隙[a]

垫圈片

V滑轮

空隙[a]

● FBN型与定时同步带轮的组合实例

●将 FBN型安装到滚珠丝杠上的实例

空隙[a] ]a[
隙

空

垫圈片

●将 FBH型安装到轴端的实例

空隙[a]

紧固螺丝

空隙[a]

定子
电枢

板状弹簧

电枢轮毂

轴承

卡簧

构造

制动器由内置线圈 , 填入填充材料的定子与电枢单元构成。

定子由安装法兰切实地固定到机械的支架等牢固的静止部

位。电枢单元由电枢 · 环形板状弹簧 · 电枢轮毂组成 , 

与转子相对 , 保持一定的空隙 [a], 并正确地进行组合 , 

固定到制动轴 ( 旋转体 ) 上。

定子的安装

定子通过利用内径或法兰外径的“定位配合”进行定心( 如右

图中箭头所示 )。特别是由于内径尺寸与滚珠轴承外径的公称

尺寸相配合 , 所以 , 直接利用支撑轴的轴承可以简单、正确

地进行定心。并且 , 因为定子内径上设有定位环的槽 , 所以

与定位环一起使用可以同时对轴承外圈的轴向进行固定。

直接在 V 型皮带轮的端面上安装电枢 , 不需要电枢轮毂 , 

并且 , 可以合理地进行安装。适于安装空间小及通过突出轴

来减少对壁面悬挂负载的情况。

通过轴承直接将电枢安装到悬浮在轴上的旋转体 ( 空转滑

轮或导向滚轮等 ) 上 , 既简单又可以不占用空间。空隙

[a] 可以通过垫圈及垫片简便地进行设定。在进行调整时 , 

只需要增减垫片的个数。 

是一种安装简单的一种机型。可以轻松地安装到现有机械

上的需要停止、固定等的轴端部 , 而无需进行大幅度的改

造及变更。空隙 [a] 的设定只需移动电枢 H 型 , 用定位螺

丝进行固定 , 操作极其简单。

电枢 N 型是将电枢轮毂的轮毂部位置于定子内空间的独特

结构 , 十分紧凑 , 即使在制动器的前端安装滑轮等 , 轴向

的尺寸也不会变长。由于空转扭矩为零 , 所以 , 即使安装

在纵轴上 , 也不会占用空间 , 并且 , 安装简便。空隙 [a] 

可以通过垫圈及垫片简便地进行设定。在进行调整时 , 只需

要增减垫片的个数。



径方向 Radius

轴方向 Shaft

FBD型(幹式单板)电磁式制动器
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DRY SINGLE-PLATE MAGNETIC BRAKE 

rpm



FBH型(幹式单板)电磁式制动器(附导座) DRY SINGLE-PLATE MAGNETIC BRAKE
(WITH PLATING HUB)
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FBH1.2 FBH2.5 FBH5 FBH10 FBH20 FBH40FBH0.6

rpm

径方向 Radius

FBH1.2 FBH2.5 FBH5 FBH10 FBH20 FBH40FBH0.6

轴方向 Shaft

FBH1.2 FBH2.5 FBH5 FBH10 FBH20 FBH40FBH0.6

w



FBN型(幹式单板)电磁式制动器(附导座)

径方向 Radius

FBN1.2 FBN2.5 FBN5 FBN10 FBN20 FBN40FBN0.6

轴方向 Shaft

FBN1.2 FBN2.5 FBN5 FBN10 FBN20 FBN40FBN0.6
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FBN1.2 FBN2.5 FBN5 FBN10 FBN20 FBN40FBN0.6

DRY SINGLE-PLATE MAGNETIC BRAKE
(WITH PLATING HUB)

rpm
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励磁动作型电磁式离合器
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■ 构造

励磁离合器 FCD·ECS 机型由下面的 3 个部件构成。内置线

圈的定子、填入填充材料的转子、与填充材料相摩擦的电枢

单元 , 并且 ,通过正确的定位、组合 , 形成磁路。

●定子与转子

○法兰安装型

定子通过安装法兰直接安装、固定到支架等静止部位上。转

子通过键固定到旋转轴上。定子与转子通过作为磁路一部分

的狭窄的空气通道进行组合 , 形成磁极。

○轴承安装型

定子通过轴承与转子形成一体化 , 用定位支架固定到机械

的静止部位。转子通过键固定到旋转轴上。定子与转子通过

轴承形成磁极。

●电枢单元

电枢单元由电枢 · 环形板状弹簧 · 电枢轮毂组成 , 与转

子相对 , 并保持一定的空隙 [a], 正确地进行组合。用于通

轴的电枢单元通过轴承安装到轴上 , 用于对接轴的电枢单

元通过键及定位螺丝固定到对置轴上。

●轴承安装型

○定子的固定

作用在定子上的力 , 只有通过支撑轴承摩擦而产生的微小

的旋转力。通过它可以防止定子的错位旋转及保护导线 , 可

以将定位支架固定到机械的静止部位。定位支架要在轴向上

轻轻并切实地进行固定。

○不需要定心
○安装到轴上

由于定子与转子一体化 , 所以可以直接安装到轴上。转子通

过键固定到旋转方向。轴承通过垫圈紧固 , 防止轴向旋转。

■ 定子·转子的安装

○设定轴向的位置关系 (H 尺寸 )

关于定子与转子的位置关系 , 要将图中的 H 尺寸设定为规

定值。利用滚珠轴承进行定心时 , 使用卡簧 , 碰到转子端

面上就可以决定 H 尺寸 , 操作非常简单。

●法兰安装型

○定心

定子与转子安装轴通过利用定子内径或法兰外径的“定位配

合”进行定心。特别是由于内径尺寸与滚珠轴承外径的公称

尺寸相符合 , 所以 , 直接利用轴承可以简单、正确地进行

定心。

法兰安装型构造 (FCD机型 )

空隙[a]

定子

转子

电枢

板状弹簧

键

轴承

空气通道

轴承安装型构造 (ECS机型 )

空隙[a]

定子

转子

电枢

板状弹簧

键

紧固螺丝

键

C型卡簧

空气通道

定子·转子的安装 (轴承安装型 )

定子

转子

键

垫圈

轴承

C型卡簧

定子·转子的安装 (法兰安装型 )

转子轴承

卡簧

H 空隙「a」



径方向 Radius

FCD1.2 FCD2.5 FCD5 FCD10 FCD20 FCD40FCD0.6

轴方向 Shaft

FCD1.2 FCD2.5 FCD5 FCD10 FCD20 FCD40FCD0.6

FCD型(幹式单板)电磁式离合器-凸缘固定型 DRY SINGLE-PLATE MAGNETIC CLUTCH,
FIXED-CYLINDER
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FCD1.2 FCD2.5 FCD5 FCD10 FCD20 FCD40FCD0.6

124.5

28.5

rpm

w

w
1.5

2.1 2.6 3.1 3.6 4.1 5.1 6.1
8

6455.546.540.53631
24

7.3
3 3.5 4 5.5 6 7 8

53.53.53.53.533332222

8.3 9 9.3 11.7 13.4 16
34 40 47

28



径方向 Radius

FCH1.2 FCH2.5 FCH5 FCH10 FCH20 FCH40FCH0.6

轴方向 Shaft

FCH1.2 FCH2.5 FCH5 FCH10 FCH20 FCH40FCH0.6

FCH型(幹式单板)电磁式离合器(附导座) DRY SINGLE-PLATE MAGNETIC CLUTCH,
FIXED-CYLINDER (WITH PLATING HUB)
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FCH1.2 FCH2.5 FCH5 FCH10 FCH20 FCH40FCH0.6

动 摩 擦 转 矩

静 摩 擦 转 矩

rpm

w

26
28.5

4-5

2.1 2.6 3.1 3.6 4.1 5.1 6.1
118100.584.570.5615143

31.5 35 41 46.5 53.5 64.5 75
474024

7.3 8.3 9 9.3 11.7
15

53.53.53.53.5333322221.5

13.4 16

4-6 4-7 4-7 4-9.5 4-9.5 4-11.5



径方向 Radius

轴方向 Shaft

FCB型(幹式单板)电磁式离合器(附轴承导座)
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FCB10FCB1.2 FCB2.5 FCB5FCB0.6 FCB20 FCB40

rpm

DRY SINGLE-PLATE MAGNETIC CLUTCH,FIXED-CYLINDER
(WITH BEARING PLATING HUB)

FCB0.6

4-5

FCB10

4.1
103.5

11.7

3

FCB5

3.6
86.5

9.3

3

FCB2.5

3.1
71

9

2

FCB0.6

2.1
51.5

7.3

1.5

FCB1.2

2.6
60

8.3

2

24

2

FCB20

5.1
124.5

13.4

3.5

40

FCB40

6.1
145

16

3.5

47

FCB1.2

28.5

4-6

FCB2.5

4-7

FCB5

4-7

FCB10

4-9.5

FCB20

4-9.5

FCB40

4-11.5



ECS型(内轴承)电磁式离合器

轴方向 Shaft

ECS0.6 ECS2.5 ECS5 ECS10 ECS20 ECS40ECS1.2

ECS10

3.2

6

11.7

46.5
50.5

径方向 Radius

ECS20 ECS40ECS0.6

7.3
3-3.1
3-6.3
3-6 3-7.5 3-9.5 3-10.5 3-14 3-17.5 4-21

3-8 3-10.5 3-12 3-15 3-18 4-22
3-4.1 3-5.1 3-6.1 3-8.1 3-10.2 4-12.2

3

ECS2.5

9

4

39.5

ECS5

5.5

9.3

44.5
40.5

ECS1.2

34.5

8.3

3.5

w
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ECS10ECS0.6 ECS2.5 ECS5 ECS20 ECS40ECS1.2

INTERNAL BEARING-TYPE MAGNETIC CLUTCH

rpm



ECH型(内轴承)电磁式离合器(附导座) INTERNAL BEARING-TYPE MAGNETIC CLUTCH
(WITH PLATING HUB)

轴方向 Shaft

径方向 Radius
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ECH1.2 ECH2.5 ECH5 ECH10ECH0.6

ECH1.2 ECH2.5 ECH5 ECH10

ECH20

ECH20

ECH40

ECH40ECH0.6

ECH1.2 ECH2.5 ECH5 ECH10ECH0.6 ECH20 ECH40

rpm

w

200 250
212.5 264
212 250
40 50
83 105
60 80
44 53

109.5 123
64.5 77

125 155
138 173
18.5 24
8.5 12
2514

11.5 11.5 11.5
706550

42.5 57.5 62.5 77.5 100

16 30
10 12
3.533221.5 3.5

2-M82-M82-M62-M52-M52-M4 2-M10

49 56
45 54

13.411.79.398.37.3
15
27

31.5
46

26.5

26

37.5
54.5 64.5 74.5 88.5
35 41 46.5 53.5
30 33.5 37.5 41.5

18
33.2 6
1815 22



ECB型(内轴承)电磁式离合器(附轴承导座)

径方向 Radius

ECB1.2 ECB2.5 ECB5 ECB10 ECB20 ECB40

ECB20 ECB40

ECB0.6

轴方向 Shaft

ECB1.2 ECB2.5 ECB5 ECB10ECB0.6

-16-

INTERNAL BEARING-TYPE MAGNETIC CLUTCH
(WITH BEARING PLATING HUB)

0.5 0.5

24 26.5 37.5

200
212.5
212
40

60
74.5

44
129.5
64.5
4941.5
60
5

13.4
3

250
264
250
50

80
101.5

53
150
77
56
70
6

16
6

125
138
18.5
93.5
10
8.5
25

4-90°
10
3.5

1555
173
24

118
12
12
30

8-45°
12
3.5

4-M6*1P*12L 8-M6*1P*12L

107.590.574.563.5
35.75

54.5
31.5

7.3

42.5 57.5 62.5 77.5
706550

11.5

6.5
14

1.5 2 3 3

16
6.5

11.5 11.5

100

8.3 9 9.3 11.7

41 46.5 53.5
37.533.53027

2

ECB1.2 ECB2.5 ECB5 ECB10ECB0.6

rpm

ECB20 ECB40



轴方向 Shaft

MCS0.6 MCS2.5 MCS5 MCS10 MCS20MCS1.2

MCS10

径方向 Radius

MCS20MCS0.6 MCS2.5 MCS5

11

24 24 24 24 24 24

0.5 1.0 1.8 3.5 6.5 11.5
15 22 30 38 50

5000 5000 4500 4000 3000 2500

MCS1.2

MCS型(内轴承)电磁式离合器
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MCS10MCS0.6 MCS2.5 MCS5 MCS20MCS1.2

INTERNAL BEARING-TYPE MAGNETIC CLUTCH

rpm

H7
ød

t

b

H

G

F

E

3-K

øD

N
M

O
a

P.
C

.D
. C

øA øB

L
p

0.6(6) 1.2(12) 2.5(25) 5(50) 10(100) 20(200)



MCH型(内轴承)电磁式离合器(附导座) INTERNAL BEARING-TYPE MAGNETIC CLUTCH
(WITH PLATING HUB)

轴方向 Shaft

径方向 Radius
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MCH1.2 MCH2.5 MCH5 MCH10MCH0.6

MCH1.2 MCH2.5 MCH5 MCH10

MCH20

MCH20MCH0.6

MCH1.2 MCH2.5 MCH5 MCH10MCH0.6 MCH20

t

b

F

E

H

G

ød H7

Zº

t

S
K

NO

MøCøBøA

L

a

P

11

24 24 24 24 24 24

0.5 1.0 1.8 3.5 6.5 11.5
15 22 30 38 50

5000 5000 4500 4000 3000 2500rpm

0.6(6) 1.2(12) 2.5(25) 5(50) 10(100) 20(200)



MCB型(内轴承)电磁式离合器(附轴承导座)

MCB1.2 MCB2.5 MCB5 MCB10MCB0.6

径方向 Radius

MCB1.2 MCB2.5 MCB5 MCB10 MCB20

MCB20

MCB0.6

轴方向 Shaft

MCB1.2 MCB2.5 MCB5 MCB10MCB0.6
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INTERNAL BEARING-TYPE MAGNETIC CLUTCH
(WITH BEARING PLATING HUB)

MCB20

t

b

H

Z1

F
E

Z2

W

U

G

N2

N1

m

M

O
L

j6

H
7

øDøD
P.

C
.D

. C
øSøBøA

a

P

11

24 24 24 24 24 24

0.5 1.0 1.8 3.5 6.5 11.5
15 22 30 38 50

5000 5000 4500 4000 3000 2500rpm

0.6(6) 1.2(12) 2.5(25) 5(50) 10(100) 20(200)
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DRY SINGLE-PLATE MAGNETIC BRAKE
DRY SINGLE-PLATE MAGNETIC CLUTCHMSB MSC-T型电磁式制动器|离合器

特长

● MSC-T 安装范例

● MSB 安装范例

空隙S安装直角度

安装直角度

同心度

0.15TIR以下

0.1TIR以下

0.2TIR以下

紧固支持

仅支持转动方向

固定轴方向

无空隙

轴公差：h6或js6
（JIS B0401）

轴公差：h6或js6
（JIS B0401）

防松处理

螺丝

防松处理

螺丝

使用两个

球形轴承

空隙设定

空隙设定

无空隙

固定轴方向

空隙S

● MSC-T

● MSC-T/MSB

出力轴

入力轴MSC-T型离合器与MSB型制动器通轴安装范例

MSC-T型离合器对轴安装基本形式，通过导座轴承来定心

安装的时候空隙要比
规定值稍大点

根据通电情况自动调整

安装的时候空隙要比
规定值稍大点

根据通电情况自动调整

1.花键驱动的结构，具自动调整间隙装置

2.热放散能力大，良好的耐久性

3.离合器线圈使用轴承支撑，装配容易。采用自动

  调整间隙装置之故，装配时不需使用间隙调整用

  之垫片，且装配方向无限制，垂直和水平方向上

  都可以安装

4.反应迅速，扭力建立时间短、消灭快，动作确实

5.规格多样化，大的转矩选择范围，12-1000Nm可选

6.采用非石棉摩擦材质，请放心使用



MSB型(幹式单板)电磁式制动器
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DRY SINGLE-PLATE MAGNETIC BRAKE

MSB2.5MSB1.2 MSB5

MSB2.5MSB1.2
90 110 140
28 42 50
46 54 74
85 103 133
115 135 170
100 120 150

4-4.5 4-4.5 4-5.5

MSB5

MSB2.5MSB1.2 MSB5

1.2 2.2

DC24V

4

5500 5000 4000

17 25 30

50 57.3 67
21 21 20
28 35 45
1 1.3 2
2 2.4 2.4

31 36 39
0.3 0.3 0.3

rpm

轴方向 Shaft

径方向 Radius

1.2(12)

键槽Keyway bE9xt+0.150 5×17 5×22 7×28
孔径Aperture dH7 15 20 25

2.5(25) 5.0(50)

□E

UL3266 AWG20

50
0

H

G

ØF h8

L

R

Q

S

Ø
D

 H
8 M

N

P

Ø
B

Ø
A



MSB型(幹式单板)电磁式制动器

-22-

DRY SINGLE-PLATE MAGNETIC BRAKE

MSB40MSB10 MSB20 MSB70 MSB100

MSB40
175 220 260 315 380
50 72 ─ 128 ─
72 80 110 145 190

MSB10 MSB20 MSB70 MSB100

MSB40MSB10 MSB20 MSB70 MSB100

8 14 21 34 51

3600 2600 2400 2000 1800

35 50 65 90 100

81.1 90.8 100 114.5 117
30 20 24 24 17
50 70 76 90 100
1.1 0.8 0 0.5 0
3.3 2.9 3.7 3.7 3.7
48 52 56 61 59
0.4 0.5 0.7 0.7 0.8

rpm

轴方向 Shaft

径方向 Radius

键槽Keyway bE9xt+0.150 7×33 10×43.5 15×55 15×65 18×76
孔径Aperture dH7 30 40 50 60 70

10(100) 20(200) 40(400) 70(700) 100(1000)

85 98 132 170 218
6-6.5 6-8.5 6-10.5 6-12.5 8-12.5

DC24V

40、70、100：UL3266 AWG16

10、20：UL3266 AWG18



50
0

H

b

Ød

ØG

Ø
D

 H
8

Ø
B

Ø
A

L

R S

Q

M

N

P



MSC-T型(幹式单板)电磁式离合器-轴承型

-23-

DRY SINGLE-PLATE MAGNETIC CLUTCH
BEARING TYPE

MSC5TMSC1.2T MSC2.5T MSC10T

MSC5TMSC1.2T MSC2.5T MSC10T

MSC5TMSC1.2T MSC2.5T MSC10T

90 110 140 175
32 42 52 62

85.1 103.5 133 165

1.5 2.3 4.2 8.5

5500 5000 4000 3600

17 25 30 35

50 59 69 85
25 32 35 48
19 19 16 17
6 8 18 20
11 13 21 23.5
1.4 3 2 3.1
1.6 2 2 2.9

rpm

轴方向 Shaft

径方向 Radius

配合轴承

键槽Keyway bE9xt+0.150 5×17 5×22 7×28 7×33
6002ZZ 6004ZZ 6205ZZ 6206ZZ

孔径Aperture dH7 15 20 25 30

1.2(12) 2.5(25) 5.0(50) 10(100)

52 65 80 95
5 6 6 10

14 16 16 24
4.5 5.5 5.5 8.5
40 50 62 75

3-4.5 3-5.5 3-6.5 3-8.5
3-M4 3-M5 3-M6 3-M8

0.3 0.3 0.3 0.4

10：UL3266 AWG18

1.2、2.5、5：UL3266 AWG20

M N

15°

G

F

K1

K2

500

DC24V

b

t

Ød

Ø
D

Ø
C

 H
7

Ø
A

E

ØH

ØJ

L

Q
R

S

P

O



MSC-T型(幹式单板)电磁式离合器-轴承型

-24-

DRY SINGLE-PLATE MAGNETIC CLUTCH
BEARING TYPE

MSC70TMSC20T MSC40T MSC100T

MSC70TMSC20T MSC40T MSC100T

MSC70TMSC20T MSC40T MSC100T

220 260 315 380
80 90 110 125

207.2 243 293 360

14 22 35

50 65 90 100

2600 2400 2000 1800

52

96 110 123 138
53 65 70 80
20 20 25 28
23 25 28 30
27 29 33 35
3.1 6.8 2.8 14.8
2.9 3.2 3.2 3.2

rpm

轴方向 Shaft

径方向 Radius

键槽Keyway bE9xt+0.150 10×43.5 15×55 15×65 18×76
6208ZZ 6210ZZ 6212ZZ 6214ZZ

孔径Aperture dH7 40 50 60 70

20(200) 40(400) 70(700) 100(1000)

120 140 170 210
10 12 13 13
24 28 30 30
8.5 10.5 13 13
94 110 130 150

3-8.5 4-10.5 4-13 4-13
3-M8 4-M10 4-M12 4-M12

0.5 0.7 0.7 0.8

b

40、70、100：UL3266 AWG16
20：UL3266 AWG18

配合轴承

t

15°

ØH
G

500

F

K1

K2

E

DC24V

Ød

ØJ

Ø
D

Ø
C

 H
7

Ø
A

L

Q
R

S

P

M N O
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ELECTROMAGNETIC ACTUATED TYPE MICRO CLUTCHES / BRAKES微型励磁动作型离合器· 制动器

微型离合器

定子分为可以有效利用空间的法兰安装型与可以简单地组

合到轴上的轴承安装型两种类型。并且 , 可以通过与安装形

状不同的 3 种电枢单元 ( 直接安装型 ) 进行组合 , 形成 6 

种型号 , 来适应不同的安装条件。根据轴的旋转速度可分为

干式轴承型与滚珠轴承型。通过在电枢 3 型上组合滑轮、齿

轮 , 或分别与轴进行组合 , 可以定制多种产品。

微型制动器

基本设计与微型离合器相同 , 是一种高性能、紧凑式的微型

制动器。

具有安装形状不同的3 种电枢单元, 可以提供多种选择。

②安装到旋转体上①安装到轴上

①直接安装在壁面上 ②安装在轴承上

①直接联接对接轴 ②卷动平行轴联接

■ 型号·机型的选择

●离合器的选择

○考虑安装场所 (定子的选择 )

1 直接安装、固定在壁面上

使用法兰安装形定子。由于该型号轴向尺寸短 , 所以 , 不需

要太大的安装空间。

2由轴承支撑、固定

使用轴承安装型定子。该型号安装比较容易 , 可以不需要对

安装部位的加工 ,节省时间和精力。

离合器中包括由安装方法不同的 2 种定子及 3 种电枢单元
组合而成的 6 种型号 , 所以 , 要根据安装的样式来选择适
合的型号。

●制动器的选择

由于制动器用于对旋转体的制动、固定,所以,定子部位应

切实地固定在静止部位上。并且,电枢单元安装在旋转体上

的方法有3种,要选择与安装部分的形状相适合的型号。

1安装在要制动的轴上

由于一般情况下都是对轴进行制动 , 所以如何有效地安装

到轴上是选择的重点。

2直接安装到旋转体上

对于未固定到轴上的惯性体 , 即使对轴进行制动也无法使

其停止 ,所以 ,要直接安装到旋转体上。

○考虑安装轴形状(电枢单元的选择)

驱动侧与被驱动侧的连接有以下两种形式。

1将对接轴联接在一起

使用用于对接轴的电枢单元。由于定心等会使安装变得麻烦 ,

所以有时需要同时使用合成法兰与弹性联轴器。

2盘挂平行轴、用齿轮连接

使用用于通轴的电枢单元。该方法安排起来比较容易 ,并且 ,

可以非常合理地进行安装。



MIC型微型励磁离合器(法兰安装型)
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MICRO ELECTROMAGNETIC CLUTCHES / FLANGE MOUNTED TYPE

rpm

MIC04
-13

MIC06
-13

MIC12
-13

MIC24
-13

MIC-□-13(直接安装用)



-27-

MIC-□-15(通轴用)

rpm

MIC04
-15

MIC06
-15

MIC12
-15

MIC24
-15

MIC型微型励磁离合器(法兰安装型) MICRO ELECTROMAGNETIC CLUTCHES / FLANGE MOUNTED TYPE

MIC04 MIC06 MIC12 MIC24



-28-

MIC-□-11(对接轴用)

rpm

MIC04
-11

MIC06
-11

MIC12
-11

MIC24
-11

MIC型微型励磁离合器(法兰安装型) MICRO ELECTROMAGNETIC CLUTCHES / FLANGE MOUNTED TYPE

MIC04 MIC06 MIC12 MIC24



-29-

MIC-04
-33

MIC-06
-33

MIC-12
-33

MIC-24
-33

MIC-□-33(直接安装用)

rpm

MICRO ELECTROMAGNETIC CLUTCHES / BEARING MOUNTED TYPEMIC型微型励磁离合器(轴承安装型)

P

T

R

H

φd
H

7

φF

G
1G

2

φA
4

P
.C

.D
.A

3±
0.

05
.

φA
2

φA
1

Z

Y1

Y2

L2

φV
3

φV
1

φV
2

N40
0

L1

a±0.05m
(配置120°上）



径方向 Radius

-30-

500

0.082

MIC-04
-35

6

0.04(0.4)

500

0.110

6

0.06(0.6)

MIC-06
-35

500

0.200

8

0.12(1.2)

MIC-12
-35

500

0.346

10

0.24(2.4)

MIC-24
-35

A1

A2

A3

G1
G2

Y1

Y2
m

F

H2
H1

R

L1

L2

d1 H7

d2 H7

P

T
a

N

轴方向 Shaft

轴孔尺寸 Axle hole size

MIC-□-35(通轴用)

rpm

MICRO ELECTROMAGNETIC CLUTCHES / BEARING MOUNTED TYPEMIC型微型励磁离合器(轴承安装型)

MIC-04

MIC-04

MIC-04

31

28

16.8

5

5

1.6

23.5

13

14

20

3.1

8
2-M3

19.5

33

27.9

5

4.8

2.5
0.1

MIC-06

MIC-06

MIC-06

34

32

20

6

6

1.6

26.2

14

16

23

3.1

8
2-M3

21.9

38.5

30.5

4.7

7.8

2.3
0.15

MIC-12

MIC-12

MIC-12

43

40

23

8 10

8 10

1.6

30.4

18

22

26

3.1

8
2-M4

25.1

45.2

35.8

5

9.1

2.8
0.15

MIC-24

MIC-24

MIC-24

54

50

28

10 15

10 15

1.6

34.1

28

30

31

3.1

8
2-M5

27.9

49.3

40.3

6

8.8

3.3
0.2

T

R

H1

Y1

Y2a±0.05

H2

φd
1H

7

φF

G
1

G
2

40
0

P

L2

L1

φd
2H

7

φA
3h

7

φA
2

φA
1

m

（配置120°上）

N



-31-

500

0.080

MIC-04
-31

6

0.04(0.4)

500

0.108

6

0.06(0.6)

MIC-06
-31

500

0.196

8

0.12(1.2)

MIC-12
-31

500

0.336

10

0.24(2.4)

MIC-24
-31

MIC-□-31(对接轴用)

rpm

MICRO ELECTROMAGNETIC CLUTCHES / BEARING MOUNTED TYPEMIC型微型励磁离合器(轴承安装型)

P

T2

H1

H2

T1

R U

φd
2H

7

φA
3

φA
2

φA
1

Y1

Y2

L1

L2

40
0

φd
1H

7

φF

G
1G
2

a±0.05

m2
（配置120°上）

t

b

m1

（配置120°上）

14

16.8

20

3.1
8

2-M3
M3

23.5

19.5
1.6

33

27.9

5

7

2.5

2.5
0.1

F

G1

G2

A1

A2

A3

Y1
Y2
m1

m2

L1

L2

P

H1

H2
R

U

T1

T2
a

30

28

31

3.1
8

2-M5
2-M4

34.1

27.9
1.6

49.3

40.3

6

12

3.3

5
0.2

22

23

26

3.1
8

2-M4
2-M3

30.4

25.1
1.6

45.2

35.8

5

12

2.8

5
0.15

16

20

23

3.1
8

2-M3
2-M3

26.2

21.9
1.6

38.5

30.5

4.7

10

2.3

4
0.15



500 500

0.080 0.110

MIC-05
-33M

6 6

0.05(0.5) 0.1(1.0)

MIC-10
-33M

-32-

MIC-□-33M

rpm

MICRO ELECTROMAGNETIC CLUTCHES / BEARING MOUNTED TYPEMIC型微型励磁离合器(轴承安装型)

34 45

32 42

23 30

12.5
14

3-2.6

3-5.5
3-6

18.5
18

3-3.1

3-6
3-6

20

23

25

27.5

M3 M4

21
1.2

28.6

26.2

13

3

2.3

25.3
1.2

35.1

32.4

17.5

3.5

3

0.2±0.05 0.2－0.1
＋0.05

6 8 8 10

8±0.2

φA
2

φA
1

φA
3±

0.
05

φF φA
4

L1

L2

H  a

P

G
2

G
1

＊200  0
+20

+0
.0

6
φd

+0
.0

05

R

（导线位置）

 带*号的是安装时铆钉头的钉帽尺寸

T

3-
φV

3

3-
φV

2
3.1

45°

6-60°
N
＊

3-
φV

1

m
（配置120°上）

径方向 Radius

MIC-05 MIC-10

MIC-05 MIC-10

d

A1

A2

A4
F

V1

V2
V3

G1

G2

m

A3

R
H

L1

L2

P

N

a

T

轴方向 Shaft



MIC04

-33-

500 500

0.076 0.082

MIC04
-33B

MIC05
-33B

0.04(0.4)

6 6

0.05(0.5)

500

0.101

6

0.1(1.0)

MIC10
-33B

MIC-□-33B

rpm

MICRO ELECTROMAGNETIC CLUTCHES / BEARING MOUNTED TYPEMIC型微型励磁离合器(轴承安装型)

34 45

32 42

23 30

12.5

3-2.6

3-5.5
3-6

18.5

3-3.1

3-6
3-6

20

30

23

12.5

3-2.6

15 16 19

3-4.5
18

21 23 28

25

21
1.2

22.2

19.8

10 12 14

11.3

13

19.3
1.2

21.9

10

9.3

10.5

2.1 3 3.5

1.5 0.9

25.3
1.2

26.8

24.1

13 11

17.5

0.2±0.050.2±0.1 0.2－0.1
＋0.05

径方向 Radius
MIC05 MIC10

A1

A2

A4
F

V1

V2

V3

G1

G2

A3

R
H

L1

L2

L3

L4

N

P

T

a

轴方向 Shaft

d2

d1

b

t

6 8 8 10

6

6

6 8 8 10

轴孔尺寸 Axle hole size

2 +0.030
+0.005

0.8 +0.3
0 0.8 +0.3

0 0.8 +0.3
0 1.2 +0.3

0

2 +0.030
+0.005 2 +0.030

+0.005 3 +0.025
0



10000

0.072

6

0.06(0.6)

MIB06
-13

-34-

10000

0.118

MIB12
-13

0.12(1.2)

8

10000

0.200

10

0.24(2.4)

MIB24
-13

MIB-□-13

rpm

MICRO ELECTROMAGNETIC BRAKES / FLANGE MOUNTED TYPEMIB型微型励磁制动器(法兰安装型)

径方向 Radius

A1

A2

C1
C2

C3

A3

S
V1

V2

V3

Z

C4

K
H

J1

J2

L

P

a

X

轴方向 Shaft

MIB04

MIB04

2.6

28

13.7
1.5

1.3

5

0.1

19.5

10.5

39
33.5

11.4

11

2-2.1

2-5.3

2-4

4-90°

16.1

0.8

MIB06

MIB06

3.3

32

17
2

1.3

6.7

0.15

23

12.5

45
38

13.6

13

33
3-2.6

3-6

3-4.5

6-60°

19.3

1.2

MIB12

MIB12

3.3

40

20
2

1.3

7

0.15

30

18.5

54
47

20

19

41
3-3.1

3-6

3-5

6-60°

22.8

1.6

MIB24

MIB24

50

22
2

3.5

1.5

8

0.2

38

25.5

65
58

27.2

26

51
3-3.1

3-6.5

3-5.5

6-60°

25.2

1.6

10000

0.053

MIB04
-13

0.04(0.4)

6



10000

0.057

MIB04
-12

6

0.04(0.4)

10000

0.079

6

0.06(0.6)

MIB06
-12

-35-

10000

0.131

MIB12
-12

0.12(1.2)

8

10000

0.215

10

0.24(2.4)

MIB24
-12

MIB-□-12

rpm

MICRO ELECTROMAGNETIC BRAKES / FLANGE MOUNTED TYPEMIB型微型励磁制动器(法兰安装型)

径方向 Radius

A1

C1

C3
C4

S

C2

K
H

J1

J2

L

P

a

U

轴方向 Shaft

d H7

b P9

t

轴孔尺寸 Axle hole size

MIB24

MIB24

MIB24

50

22
2

3.5

1.5

8

12

0.2

65

58

27.2
26

51

28.2

MIB04

MIB04

MIB04

2.6

28

13.7
1.5

1.3

5

7

0.1

39

33.5

11.4
11

18.1

MIB12

MIB12

MIB12

3.3

40

20
2

1.3

7

12

0.15

54

47

20
19

41

25.5

MIB06

MIB06

MIB06

3.3

32

17
2

1.3

6.7

10

0.15

45

38

13.6
13

33

21.3



10000

0.057

MIB04
-11

6

0.04(0.4)

10000

0.079

6

0.06(0.6)

MIB06
-11

-36-

10000

0.131

MIB12
-11

0.12(1.2)

8

10000

0.215

10

0.24(2.4)

MIB 24
-11

MIB-□-11

rpm

MICRO ELECTROMAGNETIC BRAKES / FLANGE MOUNTED TYPEMIB型微型励磁制动器(法兰安装型)

径方向 Radius

A1

A2

C2
C3

C4

S

m

C1

K
H

J1

J2

L1

L2

U

P

a

T

轴方向 Shaft

d H7

b P9

t

轴孔尺寸 Axle hole size

MIB04

2.6

28

13.7
1.5

1.3

9.5

39

33.5
11.4

11

M3

23.1

18.1

5

7

2.5

0.1

MIB06

3.3

32

17
2

1.3

12

45

38
13.6

13

33

2-M3

29.3

21.3

6.7

10

4

0.15

MIB12

3.3

40

20
2

1.3

17

54

47
20

19

41

2-M3

34.8

25.5

7

12

5

0.15

MIB24
50

22
2

3.5

1.5

24

65

58
27.2

26

51

2-M4

37.2

28.2

8

12

5

0.2
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电磁离合器· 制动器组合

●FMP型离合器·制动器组合

具有轴对接构造的防滴型。动力从输入轴输入、从常时输出轴
输出 , 与离合器的电流断开相配合对制动器进行通电 ,
从而实现输出轴的制动。

● TMP型离合器·制动器组合 (马达直接型 )

输入轴直接与马达连接，输出轴直接与减速机连接的机型。

●MMP型离合器·制动器组合 (马达直接型 )

输入轴直接与马达连接，带底座的机型。

● SMP型离合器·制动器组合 (空心轴型 )

紧凑型极大节省安装空间，输入空心轴的机型。

● FMT 型双重离合器组合

把轮毂作为输入、用于 2 级变速及正反转运行 , 以及把轴作
为输入 ,用于动力分配等用途。

● AMP型( 减速机一体型 )

在减速机的输入轴安装离合器与制动器 , 从减速机输出。输
入从 V带轮向皮带传动。

● FMX型双重离合器·制动器组合

把轮毂作为输入、用于 2 级变速及正反转运行。通过离合
器的电流断开及对制动器的通电 , 实现输出轴的制动。

● FMR型离合器·制动器组合

具有 1 轴贯通构造的开放型。动力从输入轮毂输入、从常
时输出轴输出 , 与离合器的电流断开相配合对制动器进
行通电 , 从而实现输出轴的制动。



FMP型(内藏)电磁式离合｜制动器组

轴方向 Shaft

FMP0.6 FMP1.2 FMP2.5 FMP5 FMP10 FMP20

径方向 Radius

FMP0.6 FMP1.2 FMP2.5 FMP5 FMP10 FMP20

FMP0.6 FMP1.2 FMP2.5 FMP5 FMP10 FMP20
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INTERNAL MAGNETIC CLUTCH
AND BRAKE COMBINATION

rpm



FMR型(外露)电磁式离合｜制动器组 EXPOSED MAGNETIC CLUTCH AND BRAKE COMBINATION

径方向 Radius

FMR1.2 FMR2.5 FMR5 FMR10 FMR20 FMR40FMR0.6

轴方向 Shaft

FMR1.2 FMR2.5 FMR5 FMR10 FMR20 FMR40FMR0.6
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FMR1.2 FMR2.5 FMR5 FMR10 FMR20 FMR40FMR0.6

rpm



FMT型电磁式双离合器组 DUAL MAGNETIC CLUTCH COMBINATION

轴方向 Shaft

FMT1.2 FMT2.5 FMT5 FMT10 FMT20 FMT40FMT0.6

径方向 Radius

FMT1.2 FMT2.5 FMT5 FMT10 FMT20 FMT40FMT0.6
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FMT1.2 FMT2.5 FMT5 FMT10 FMT20 FMT40FMT0.6

rpm



轴方向 Shaft

FMX0.6 FMX1.2 FMX2.5 FMX5 FMX10 FMX20

径方向 Radius

FMX0.6 FMX1.2 FMX2.5 FMX5 FMX10 FMX20

FMX型电磁式双离合器内单制动器组
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FMX0.6 FMX1.2 FMX2.5 FMX5 FMX10 FMX20

rpm

EXPOSED DUAL MAGNETIC CLUITCH AND INTERNAL 
SINGLE MAGNETIC BRAKE COMBINATION



TMP型(双法兰)电磁式离合｜制动器组 DUAL-FLANGE MAGNETIC CLUTCH-BRAKE COMBINATION

径方向 Radius

TMP0.6 TMP1.2 TMP2.5 TMP5 TMP10 TMP20

轴方向 Shaft

TMP0.6 TMP1.2 TMP2.5 TMP5 TMP10 TMP20
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TMP0.6 TMP1.2 TMP2.5 TMP5 TMP10 TMP20

rpm



MMP型(单法兰)电磁式离合｜制动器组 SINGLE-FLANGE MAGNETIC CLUTCH-BRAKE COMBINATION

径方向 Radius

MMP0.6 MMP1.2 MMP2.5 MMP5 MMP10 MMP20

轴方向 Shaft

MMP0.6 MMP1.2 MMP2.5 MMP5 MMP10 MMP20

-43-

MMP0.6 MMP1.2 MMP2.5 MMP5 MMP10 MMP20

rpm



SMP型(套筒)电磁式离合｜制动器组 SLEEVE-TYPE MAGNETIC CLUTCH AND BRAKE COMBINATION

SMP1.2 SMP2.5 SMP5 SMP10 SMP20 SMP40

径方向 Radius

SMP1.2 SMP2.5 SMP5 SMP10 SMP20 SMP40

轴方向 Shaft
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SMP1.2 SMP2.5 SMP5 SMP10 SMP20 SMP40

rpm

d

t

w

d
t
w



AMP型(减速机一体)电磁式离合｜制动器组合

B 1

A 1 4-φZ

R 1

R 2
H

C
1

Y

Q

φS h7

U

W

G

B 2

A 2J

P
φ

T
φ

M

L

NK

C
2

AMP1.2
-10-30

AMP1.2
-40-60

AMP2.5
-10-30

AMP0.6
-10-30

AMP0.6
-40-60

AMP2.5
-40-60

AMP5.0
-10-30

AMP5.0
-40-60

95

130

105

130

105

130

115

150

115

150

135

170

135

170

155
110 120 120 150 150 180 180 220

190
140 150 150 190 190 220 220 270
80 90 90 105 105 120 120 150

130 150 150 175 175 200 200 250
15 20 20 25 25 25 25 25
175 200 201 230 238.5 265 276 370
56 56 59 61 68 63 67.5 76.5

126 131 137 154 164 174 179 210
236 246 260 294 312 332 345 405
15 15 18 18 21 21 21 23.5

110 115 123 140 148 158 166 195
76.2 76.2 101.6 101.6 127 127 152.4 152.4
145 165 165 195 195 210 210 260
95 110 110 130 130 140 140 170
80 80 100 100 125 125 150 150
50 60 60 70 70 80 80 100
11 11 11 15 15 15 15 15

外型尺寸  Size

Q
S
U
W

AMP1.2
-10-30

AMP1.2
-40-60

AMP2.5
-10-30

AMP0.6
-10-30

AMP0.6
-40-60

AMP2.5
-40-60

AMP5.0
-10-30

AMP5.0
-40-60

40 50 50 60 60 65 65 75
17 22 22 28 28 32 32 38
19 25 25 31 31 35.5 35.5 41.5
5 6 6 8 8 10 10 10
9 11 11.5 16.5 17.5 23.5 25 40

轴方向及重量 Shaft & Weight
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WITH A REDUCER INTEGRATED MAGNETIC
CLUTCH-BRAKE COMBINATION

AMP0.6 AMP1.2 AMP2.5 AMP5
5.5 11 22 45

5 10 20 40

11

1800 1800 1800 1800

15 20 25

rpm



离合器使用条件分二种情况：

启动完成后再加上负载之情况（例如车床加工为被加工物已达一定转速再行切削）

启动时已加上负载之情况：（例如输送带其起动时负载已联结上同时启动）

1.

2.

型号选用参考表

-46-

选定表1：启动完成后再加上负载之情况

100

1/50 HP0.015 kw
1/20 HP0.035 kw
1/12 HP0.065 kw
1/8 HP0.1 kw
1/5 HP0.125 kw
1/4 HP0.2 kw
1/3 HP0.25 kw
1/2 HP0.4 kw
3/4 HP0.55 kw
1 HP0.75 kw
11/2 HP1.1 kw
2 HP1.5 kw
3 HP2.2 kw
5 HP3.7 kw
71/2 HP5.5 kw
10 HP7.5 kw
15 HP11 kw
20 HP15 kw
25 HP19 kw
30 HP22 kw
40 HP30 kw
50 HP37 kw
60 HP45 kw
75 HP55 kw
100 HP75 kw
125 HP92 kw
150 HP110 kw

200 300 400 500 600 700 800 900

1.2

2.5

5

10

20

40

65

100

200

1000 1100 1200 1500 1800 2000 2400 3000 3600 4000 4600 5000r.p.m马达容量

选定表2：启动时已加上最大负载之情况

100

1/50 HP0.015 kw
1/20 HP0.035 kw
1/12 HP0.065 kw
1/8 HP0.1 kw
1/6 HP0.125 kw
1/4 HP0.2 kw
1/3 HP0.25 kw
1/2 HP0.4 kw
3/4 HP0.55 kw
1 HP0.75 kw
11/2 HP1.1 kw
2 HP1.5 kw
3 HP2.2 kw
5 HP3.7 kw
71/2 HP5.5 kw
10 HP7.5 kw
15 HP11 kw
20 HP15 kw
25 HP19 kw
30 HP22 kw
40 HP30 kw

200 300 400 500 600 700 800 900

1.2

2.5

5

10

20

40

65
100

200

1000 1100 1200 1500 1800 2000 2400 3000 3600 4000 4600 5000r.p.m马达容量
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在对线圈通电后, 产生磁通, 如点线所示, 在定子, 转子, 电
枢间形成磁路,通过磁路吸引电枢紧密接触转子。同时, 
固定在电枢上的齿牙环的齿牙与固定在转子上的齿牙环

的齿牙啮合。这时的板状弹簧处于弯曲状态。并且, 通过

此时齿牙的啮合, 安装在输入轴上的旋转部分与安装在输

出轴上的旋转部分相连接, 从驱动侧向被动侧传送扭矩。

在断开电源后, 磁通消失, 通过弯曲的板状弹簧的回复力

使电枢瞬间从转子释放出来, 同时, 齿牙的啮合完全释放, 
从输入侧(驱动侧)向输出侧(被动侧)的扭矩传送被切断。电

枢侧的齿牙与电枢一起固定在板状弹簧上, 与转子侧的齿

牙环的齿牙前端保持一定的空隙。

ELECTOROMAGNETIC TOOTHED　CLUTCHETC型齿型离合器

固定用切槽

滚珠轴承

转子

定子

线圈

电枢

导线长度

齿牙环
（非磁性材料)

键槽

连接板

C形定位环的槽

板状弹簧

（非磁性材料)

齿形的名称 NF NS RF RS LF LS
齿形的种类 普通齿 普通齿 锯齿 锯齿 锯齿 锯齿

位置 全位置 单位置 全位置 单位置 全位置 单位置

旋转方向 双向 双向 右 右 左 左

[NF]
普通齿

全位置

[NS]
普通齿

单位置

[RF]
右转锯齿

全位置

[LF]
左转锯齿

全位置

[RS]
右转锯齿

单位置

[LS]
左转锯齿

单位置

磁路

通电·连接时 释放时

电枢

板状弹簧

空隙

齿型离合器配备了6种齿形,可以根据用途选择最合适的齿形。

■  普通齿

极为普通的齿形 ,无论什么旋转方向都可以使用。

■ 锯齿

■全位置啮合

可以在全圆周的任何位置进行啮合 ,是一种普通的齿形。

■单位置啮合

* 旋转方向 (转子 )是以从连接板侧看时的方向为准。当从电枢输入时 ,与记载的旋转方向相同 ,但是 ,当从轴输入时 ,方向相反 ,请多加注意。
 例 )如需要从轴输入力右旋转型时 ,请使用左旋转锯齿 (L)。

●动作原理

●构造

●齿形

与普通齿相比,齿数少且啮合导入角也小,因此,与普通齿

相比,能够以更大的相对速度啮合。

在一周旋转中的只有唯一固定位置啮合,是一种定位置连

接的齿形。
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ETC18 ETC25 ETC50 ETC100 ETC250 ETC500 ETC1000 ETC2200

ELECTOROMAGNETIC TOOTHED　CLUTCHETC型齿型离合器

导线长度:500

* 啮合时的键槽和安装孔的位置关系与图不同。

* 带*号φg的尺寸在18型中没有。

φGφA φC φE

w

3-1
20

°

60°

60°

45
°

L

O

P

V

H

K

a±0.1

φB

M NS

U

bE9t

φd
H

7

φD
H

7

 P
.C

.D
.F

＊3-φg
3-e

3-φf

固定用切槽

3-120°

3-φg

6-e

3-120°

6-φf

30
°

6-60°

1000、2200型的安装孔位置图

10 15
3 5

1.2 2

20 25
6 8 8 8 8 12 12 14 14 18 18 20

2.5 3 3 3 3 3 3 3.5 3.5 4 4 4.5

25 30 30 40 40 50 50 60 60 70

4.5 6 6 6 8 10 105
5 6 8 10 10 10 12 12

57 67 82 95 114 134 166 195
52 58 75 88 105 127 152 175

22.5 31 36.5 46 55 68 80 95
26 32 42 52 62 72 90 100

27.2 33.7 44.5 55 65 75 93.5 103.5
36 46 60 70 80 95 120 150
20 25 35 45 55 70 85 100
M4 M5 M6 M8 M8 M12 M12 M12
8.5 8.5 10 12 12 15 15 19

4.5 4.5 5.5 7.8 9.5 9.5 11.5

1110 12 14 18 20 22 24
4943 55 63 69 83 93.5 110
3934 42 45 50 61 66 80

4.3 4.9 6.1 8.7 9.0 11.0 13.1 14.0
3.1 3.5 4.8 6.0 6.5 8.4 11.4 11.7
1.3 1.4 2.2 2.8 3.3 4.3 5.3 6.3
1.3 1.3 1.9 2.2 2.2 2.7 3.2 3.2
2.0 2.5 3.5 3.0 3.0 3.0 3.5 4.0
15 16.5 18 20 24 26 31 38.5

0.2 0.3 0.3 0.4 0.4 0.4 0.5 0.5

－

B
A

C
D
E
F
G
e
f
g

H
K
L
M
N
O
P
S
U
V
W
a
d H7

b P9

0
＋0.5t

径方向 Radius

轴方向 Shaft

ETC18 ETC25 ETC50 ETC100 ETC250 ETC500 ETC1000 ETC2200
1.75(17.5) 5(50) 25(250) 50(500) 100(1000)

13.3 21.3 36.2 56.6 79.7

2.5(25)

18.7

10(100)

27.0

220(2200)

114.0

50 50 50 50 50 50 50 50

30 30 30 30 30 30 30 30

100 100 100 100 100 100 100 100

NF

NS
连 结 时 最 高 转 速

0.5 1.5 3.9 6.8 11.1

1500 1500 1500 1500 1500

0.9

1500

2.4

1500

15.3

1500

*电枢的吸引时间及释放时间是在无负载、静止状态下的参看值。由于负载大小及连接时的运行状态不同 ,一般可有所延长。
 连接容许旋转速度 NF 与 NS 分别表示普通齿全位置定位与普通齿单位置时值。

连结后最高转速 Maximum speed after linking（rpm）

Maximum speed in linking（rpm）
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PERMANENT-MAGNET  BRAKESMB型永磁制动器

制动器可以安装在电机壳的内侧或后端盖外侧。如果制动

器定子装在定位轴承的外圈上，则无需对制动器的气隙进

行调整。可旋转的制动器电枢轮毂（轴套）可紧靠在轴承

的内圈上。

如果制动器是安装在端盖的外侧，磁体座须选用法兰型。制动

器在任何情况下的安装几何尺寸都可遵循电机制造商的要求。

如果制动器是内装于空间有限的后端盖侧，球轴承可选择伸

入制动器内。这样可缩短总长度，同时可为此种安装形式提供

短轴套。

安装范例 - 制动器内置于电机里

安装范例 - 制动器安装在外侧

1．无背隙

2．所有安装位置下无磨损

3．低惯量，高动力性

4．高/低温下扭矩恒定

5.运行电压范围内性能高度稳定

特长

构造·动作

失电时，电枢板在永磁力的作用下被吸引到制动器定子的摩擦面

上，产生无滑转的转矩。驱动或制动转矩通过板式弹簧传递，运

行时无滑转，连接后无摩损。通电后，线圈产生抵消永磁力的电

磁力，电枢板在板式弹簧力的作用下，离开制动器定子，准备下一

次的动作，空转时的转矩损失为零。

水平或垂直安装都可实现扭矩的传递，无论高速或空载都不产

生旋转阻力。

永磁铁附近的可磁化零件会减小转矩，并引起允许的最大气隙

和释放范围的改变。这种情况下，工厂的其它设计必须适合制动

器永磁铁的数据。

适应性运转

作为新品的摩擦片和电枢板之间的磨合不充分的场合，可能会

发生比照产品手册上记载的转矩值低出 30%—40% 的情况，

（根据安装的状态低出更多的时候也有。）针对使用条件，在转

矩容量没有余裕的场合，有进行适应性运转的必要性。

定子

板状弹簧

电枢轮毂

电枢板

摩擦片

线圈

紧固螺钉

永磁铁

空隙[a]
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SWB型无励磁制动器 NON-EXCITED BRAKE

■ 在您定购时

用途
制动用 （低扭矩） （高扭矩）： 固定用：

孔径（尺寸标记d） 
 释放手柄有无

无： 有：

尺寸

SWB- 01  - 10 H  - 24V    5 

*有释放手柄的产品及电压12V与180V为定制产品。
*关于尺寸表记载范围以外的孔径d、规格表记载范围以外的电压，请向本公司窗口咨询。

电压（规格表）

12
HL

10

无释放手柄 有释放手柄

构造

SWB 机型

■ 动态制动· 静态保持用的2种型号

同一尺寸中有动态制动用的L型与静态保持用的H型,可

以根据用途进行选择。

■

 

出厂状态就能达到100% 额定转矩

不需要进行磨合期运行, 从运行初期就能满足额定值。

■

 

使用寿命长，额定转矩高

使用耐磨损的高性能摩擦材料, 经久耐用，提升转矩。

■

 

噪音低

通过使用消音装置, 降低了运行中的各类噪音。

■适合 RoHS 指令

满足禁止使用有害化学物质限制的“RoHS 指令”。

■制动器分为定子安装和板式安装两种形式

作为发热体的定子可以安装在内侧, 也可以板式安
装在外侧,可以根据用途进行选择。

轭

线圈

紧定螺钉

弹簧

导线

电枢板

环垫

摩擦片

安装螺钉

轴套

消音弹簧片

螺钉

安装板

轭

线圈

弹簧

弹簧

导线

钢珠

电枢板

环垫

摩擦片

内六角螺钉

轴套

螺钉

消音弹簧片

安装板

释放手柄



SWB型无励磁制动器 NON-EXCITED BRAKE

SWB01 SWB02 SWB03 SWB04 SWB05
0.24 0.5 1 2 4
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M3 M4 M4

19.9 19.9 22.1

20.0 21.0 21.5

0.15 0.15 0.15

32 34 36

6.0 7.0 7.0

6.0 7.0 7.0

12 14 14

8 10 12

－ 3 4

－ 1.2 1.5

M3

22.5

22.5

0.10

32

4.5

5.0

9

5
6

－

－t

* 释放手柄为定制产品,尺寸#01 无释放手柄。 * 电压规格 12V 与 180V 的为定制产品。

rpm

5.0 6.6 9.0 11.5 13.0

F

0.2 0.3 0.4 0.6 0.8

5000 5000

1

9.0

0.4

5000

2

11.5

0.6

50005000 5000 5000

m

G

I

J

K

L

N

a

d

b

SWB03 SWB04 SWB05

56 65 75

48 58 66

24 35 36

19.0 24.0 28.0

SWB01

37

32

18

13.5

2-3.0 3-3.4 3-3.4 3-4.5

A

B

C

D

R

M3

19.2

20.0

0.10

32

6.0

5.5

12

6
7

－

－

SWB02

47

40

21

16.0

2-3.4

2-3.42-3.0 3-3.4 3-3.4 3-4.5S

外型尺寸 Exterior dimensions

S

M3

19.0

19.0

0.15

31

6.0

6.0

12

－

SWB04S

62

54

30

21.0

3-4.5

3-4.5

M3

19.0

19.0

0.15

30

6.0

6.0

12

－

SWB03S

52

45

25

19.0

3-3.4

3-3.4

8

7 7

8

(12) (24) (45) (90) (180)

SWB03S SWB04S



SWB型无励磁制动器 NON-EXCITED BRAKE
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SWB06 SWB08 SWB10 SWB12 SWB16
4 8 16 32 44

5

0.15 0.15 0.2 0.2 0.25

1.5 2 2.5 3 3

11 14 19 24 28

4 6 8 8

3

12

20

3

10

20.5

3

9.5

21

4

12

19

4

14

22.5

H

I

J

3-5.5

20.8

14 17

35

25 30 35

41

25.3

3-6.5

33.6

20

3-4.5

43.5

23.3

3-6.5

51

27.7

3-9

3-5.5 3-6.53-4.5 3-6.5 3-9

L

M

N

R

S

a

d

b

t

96

86

86

83

73

73

28 35 42 50 59

116

104

104

138

124

124

158

142

143

A

B

C

D

SWB06 SWB08 SWB10 SWB12 SWB16

S

C

rpm 5000 5000 4000 3600 3000

0.9 1.3 2.3 3.4 5.4

15 23 27 35 39

(12) (24) (45) (90) (180)

F

* 释放手柄为定制产品。 * 电压规格 12V 与 180V 的为定制产品。

外型尺寸 Exterior dimensions



SWB型无励磁制动器-伺服电机专用型
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NON-EXCITED BRAKE
Servo Motor Specialized Type

使用环境温度  The use of ambient temperature

外型尺寸 Exterior dimensions

A

B

C

D

E

F

HUB
LF

Ød  H7

G

I

J

K

L

M

N

R

S

T

a

d

(    )

HUB
LF

Ød  H7

R T
N

K

G

Ø
D

Ø
C

P.
C

.D
.Ø

B

Ø
E

Ø
A

I
M

a

J

3×120°

S

40
0

(    )

6.1 6.1 7.2 7.2 9.6

SWB40 SWB40D SWB60 SWB60D SWB80

F
6000

24

0.03 (0.3) 0.032 (0.32) 0.13 (1.3) 0.15 (1.5) 0.3 (3)

8.5

SWB80D
0.35 (3.5)

-10 ~ +40°

rpm

33

26.5

16

9

16

12

0.2

19

26

30 (20)

4

6

22.8

-

6

-

0.1

8.5

SWB40

35

29

-

9

16

12

0.2

14

24

28

3.5

R5

20.5

-

6.5

-

0.1

8.5

SWB40D

48

42

30

14

26

19

0.2

18

26

30 (20)

4

7

22.5

3.2

7

3-M4

0.1

12.5

SWB60

52

45

-

14

22.5

19

0.2

8

20

25

4.5

R5

16

3-M4

8

8.5

0.1

12

SWB60D

64

56

34

22

28

25

0.2

16

25.5

30 (20)

4.5

8

21.4

3.2

8

3-M4

0.15

16

SWB80

68

60

-

18

28

25

0.3

7

21.4

27

4

R5

17.6

-

8

-

0.1

16

SWB80D
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SWB110 SWB130 SWB180
1.0 (10)

18

1.6 (16)

-10 ~ +40°

24

23

F

4000

4.5 (45)

24

SWB180D
7.4 (74)

40

 

外型尺寸 Exterior dimensions

A

B

C1

C2

D

I

J

K

L

M

N

R

S

T

a

b

d

t

83

72

83 (84)

36

36

9.5

27.5±0.2

34.5

7.5

10

22

4.5

4.5

3-M5

0.15

4

11

1.8

SWB110

110

104

115

61.6

61

14

18

28

10

10

18.5

4.5

4.5

3-M5

0.15

8

25

3.3

SWB130

150

132

150

52

52

13.5

26.2±0.2

36

10

12

18.5

6.5

6.5

3-M6

0.2

8

30

3.3

SWB180

158

148

158f9

86

86

-

36

50

25

12

26

5.5

-

4-M6*12DP

0.2

10

40

3.3

SWB180D

rpm

Ød H8

b  JS9

t+0
.2

  0

15°
30°

400 +20
  

0

3×
12

0°

3-M

3-S

A-A

Ø
D

Ø
C1

I

P.
C

.D
.Ø

B

J

Ø
C2

L

Ø
A

a

K
N

T
3-ØR

SWB型无励磁制动器-伺服电机专用型 NON-EXCITED BRAKE
Servo Motor Specialized Type



SWB型薄款无励磁制动器 ULTRA THIN NON-EXCITED BRAKE

(7) (12) (24)

rpm
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B

A

C

D

D2

F

F2

H

K

L
N

S

V

a

d

40005000500060006000600060006000

0.32

22.5

F

0.07

0.32

16.5

F

0.09

1.3

16.5

F

0.18

6

20

F

0.9

16

21.5

F

1.4

0.6

16.5

F

0.13

3.2

16.5

F

0.45

12

20

F

1.2

30

24

F

2.3

6000

SWB12
-E

SWB10
-E

SWB08
-E

SWB06
-E

SWB05
-E

SWB03
-E

SWB02
-E

SWB01
-E

SWB01
-T

35 39 56 83.5 122.548 71 93.5 137.5

29 33 50 76 11542 56 85 130

9 9 16 47 6216 21 49 65

16.5 18 27 47 8325 35 55 92

14.8 14.8 23 42 5523 31 42 62

12 12 19 35 4519 25 35 50

12.2 9.5 9.9 17 14.69.5 14 19 15.4

16 14 14.5 25 24.314 19 27 25

4 4 4 5 94 4 5 9

10 7 7.4 14.7 13.77 10.5 15.7 12.5

6.5 5.5 6.5 9 9.55.5 6.5 10 12

3.4 2.7 3.4 4.5 4.52.7 3.4 4.5 4.5

0.1 0.1 0.1 0.12 0.120.1 0.12 0.12 0.15

8.5 8 12.5 27 2612.5 18 25 30

SWB12
-E

SWB10
-E

SWB08
-E

SWB06
-E

SWB05
-E

SWB03
-E

SWB02
-E

SWB01
-E

SWB01
-T

12 -0.07
0 12 -0.07

0 19 -0.07
0 19 -0.07

0 25 -0.07
0 35 -0.07

0 35 -0.07
0 45 -0.08

0 50 -0.08
0

外型尺寸 Exterior dimensions
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无励磁制动器

■减噪音设计，制动声音小

转子通过花键轮毂安装在轴上 , 安装法兰固定在壁面上。在

未对线圈通电的状态下 , 电枢通过压缩后的扭矩弹簧压转

子 , 转子被夹在电枢和平板中 , 通过所产生的摩擦力对轴

进行制动和固定。

在这种情况下 , 定子与电枢之间保持一定的空隙。当线圈通

电时 , 定子克服扭矩弹簧的压缩力而吸引电枢。同时 , 转子

成为自由状态 ,而旋转轴被释放。

带手柄机型即使在停电等未通电的状态下 , 通过将释放手

柄倒向定子侧 , 这样一来 , 电枢被压向定子侧 , 转子成为

自由状态 , 而旋转轴被释放 ,可在紧急时暂时断开制动器。

■可选择调整扭矩环

■可选择手动释放装置

■可选择防尘罩，IP等级高

即使在制动、保持状态, 也可以通过拉手动释放手柄来解除制

动力。

●何谓制动用无励磁制动器

制动用无励磁制动器是指通过启动制动器使旋转体或活动

体的运动状态停止。无励磁制动器在不通电的情况下运行。

●何谓保持用无励磁制动器

保持用无励磁制动器是指使旋转体或活动体维持、保持静止

状态的制动器 , 也可以用于机械或装置的紧急制动 , 与制

动用无励磁制动器一样 , 在不通电的情况下运行。

●扭矩调整功能

高性能无励磁制动器 SAB 型可以调整制动器扭矩。可以通

过调整扭矩 , 对机械或装置的停止位置及停止距离进行微

调和减轻制动时的撞击。

调整扭矩时 , 只需转动扭矩调整环 , 操作十分简单。

特性

构造

动作

NON-EXCITED BRAKE

释放手柄

电枢板

摩擦板部件

释放把手

安装板

防尘罩

导线
线圈

花键轴套

弹簧

轭

内六角螺钉

调整螺钉



外型尺寸 Exterior dimensions

SAB1.6
130 150 165 188 217 254 30210587

112 132 145 170 196 230 2789072

45 45 80 65 77 90.3 120.34131

42 52 60 70 75 85 1153231

150 170 185 220 290 400 480125100

3-M6 3-M6 3-M8 3-M8 4-M8 6-M10 6-M103-M53-M4

54 64 60 84 96 108 1195040

20 25 30 30 35 40 452018

8 12 8.5 14 13.7 15 15.58.57

25 31 36 31 33 47 702517.7

10 10 16 12 17 17 2089

8° 8° 8° 8° 12° 12° 12°8°10°

0.25 0.35 0.4 0.4 0.5 0.5 0.550.20.2

5 6 6 8 8 8 8 8 10 125 54 5

15 20 22 25 25 30 25 30 35 40 40 50

12 14

3.3 3.8

14 1511 15

2.3 2.8 2.8 3.3 3.3 3.3 3.3 3.3 3.3 3.32.3 2.31.8 2.3

SAB3.2 SAB6 SAB8 SAB15 SAB24 SAB48SAB0.4 SAB0.8
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SAB1.6 SAB3.2 SAB6 SAB8 SAB15 SAB24 SAB48SAB0.4 SAB0.8

rpm

SAB型无励磁制动器 NON-EXCITED BRAKE

m



外型尺寸 Exterior dimensions

SEB1.6 SEB3.2 SEB6 SEB8 SEB15 SEB24 SEB48SEB0.4 SEB0.8
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SEB1.6 SEB3.2 SEB6 SEB8 SEB15 SEB24 SEB48SEB0.4 SEB0.8

rpm

SEB型无励磁制动器 NON-EXCITED BRAKE

m

E

130 150 165 188 217 254 30210587

42 52 60 70 75 85 1153231

T 10 10 16 12 17 17 2089

112 132 145 170 196 230 2789072

45 45 80 65 77 90.3 120.34131

3-M6 3-M6 3-M8 3-M8 4-M8 6-M10 6-M103-M53-M4

54 64 60 84 96 108 1195040

20 25 30 30 35 40 452018

8 12 8.5 14 13.7 15 15.58.57

0.25 0.35 0.4 0.4 0.5 0.5 0.550.20.2

5 6 6 8 8 8 8 8 10 125 54 5

15 20 22 25 25 30 25 30 35 40 40 50

12 14

3.3 3.8

14 1511 15

2.3 2.8 2.8 3.3 3.3 3.3 3.3 3.3 3.3 3.32.3 2.31.8 2.3



无励磁制动器—电动轮椅（代步车）专用系列 Non-excited brake—Special series 
for electric wheelchair (scooter)

-61-

■  适用于驻车静态制动

■  结构紧凑而制动力大

■  体积薄型制动力稳定

■  具有静音与减震去噪

■  很长寿命且无需维护

■  可选择手动释放装置

■  可选择限位开关装置

特性

构造

适合老年人使用的电动轮椅或者电动代步车有

一个显著的特征：那就是都带电磁制动系统，电

磁制动系统能够保证老年人在操作电动轮椅或

者电动代步车时候的安全，松手即自动刹车，不

溜车，立即制动，即使在上下坡路面上也是如此，

能够确保老年人的使用安全。每个制动器都会有

一个手柄，这个手柄通常可以前后扳动。把手柄

扳动到一个方向，可以释放制动器，这种情况下

相当于断开电磁制动系统，可以手动推行电动轮

椅或者代步车前进，不能电动行驶；扳动到另外

一个方向，则闭合制动器，也就是将电磁制动系

统置于工作状态，这种情况下可以开动电动轮椅

或者代步车来行驶。停车状态时驱动轮是处于制

动状态的，无法推行。

■  本产品为干式制动器，如果摩擦面沾上油或水等，将造成转矩下

降。如果可能会沾上油或水机尘埃等，请使用保护罩。

■  电源电压变动过大可能会影响制动器的性能发挥，请控制在额定

电压±10% 的范围内。

■  使用环境温度为－ 10℃至＋ 40℃（无冻冰、凝露）。

■  手动释放通过旋转约 15 度释放。请勿硬性过于用力搬动释放手

柄。启动时需要手动回位释放手柄。

■  无需进行空隙调整。制动器的间隙在出厂时已调整完毕。初期使用

时无需调整间隙，因此请勿转动螺母。

■  使用初期转矩可能会低于显示值。在这种情况下，请进行运转，使

摩擦面磨合后再使用。

动作



Release position
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SWB无励磁制动器-释放手柄 POWER OFF BRAKE-HANDLE RELEASE

电压D.C
Voltage

功 率
Power

静摩擦转矩
Static Friction 
Torque

启动电压
Starting
Voltage

12 VDC
24 VDC

10.8 W3.5 Nm
 8  VDC
16 VDC

F 3000rpm

最高转速
Maximum
speed 

0.5Kg

重 量
Weight

绝缘等级
Insulation 
Classification

MODEL型 号

SWB-04-12-NAL

电压D.C
Voltage

功 率
Power

静摩擦转矩
Static Friction 
Torque

启动电压
Starting
Voltage

12 VDC
24 VDC

10.8 W3.5 Nm
 8  VDC
16 VDC

F 3000rpm

最高转速
Maximum
speed 

0.5Kg

重 量
Weight

绝缘等级
Insulation 
Classification

MODEL型 号

SWB-04-12-NAR

释放位置

Release position

释放位置
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SWB无励磁制动器 SWB无励磁制动器-释放手柄 POWER OFF BRAKE
POWER OFF BRAKE-HANDLE RELEASE

电压D.C
Voltage

功 率
Power

静摩擦转矩
Static Friction 
Torque

启动电压
Starting
Voltage

12 VDC
24 VDC

15 W4.0 Nm
 9  VDC
18 VDC

F 3000rpm

最高转速
Maximum
speed 

0.5Kg

重 量
Weight

绝缘等级
Insulation 
Classification

MODEL型 号

SWB-04-NB

电压D.C
Voltage

功 率
Power

静摩擦转矩
Static Friction 
Torque

启动电压
Starting
Voltage

12 VDC
24 VDC

15 W4.75 Nm
 9  VDC
18 VDC

F 3000rpm

最高转速
Maximum
speed 

0.55Kg

重 量
Weight

绝缘等级
Insulation 
Classification

MODEL型 号

SWB-04-12-NER

Release position

释放位置



电压D.C
Voltage

功 率
Power

静摩擦转矩
Static Friction 
Torque

启动电压
Starting
Voltage

12 VDC
24 VDC

16.8 W6.0 Nm
 9  VDC
18 VDC

F 3000rpm

最高转速
Maximum
speed 

0.55Kg

重 量
Weight

绝缘等级
Insulation 
Classification

MODEL型 号

SWB-05-NA
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SWB无励磁制动器 POWER OFF BRAKE

电压D.C
Voltage

功 率
Power

静摩擦转矩
Static Friction 
Torque

启动电压
Starting
Voltage

12 VDC
24 VDC

10.8 W3.5 Nm
 8  VDC
16 VDC

F 3000rpm

最高转速
Maximum
speed 

0.45Kg

重 量
Weight

绝缘等级
Insulation 
Classification

MODEL型 号

SWB-04-NA



电压D.C
Voltage

功 率
Power

静摩擦转矩
Static Friction 
Torque

启动电压
Starting
Voltage

12 VDC
24 VDC

16.8 W6.0 Nm
 9  VDC
18 VDC

F 3000rpm

最高转速
Maximum
speed 

0.6Kg

重 量
Weight

绝缘等级
Insulation 
Classification

MODEL型 号

SWB-05-12-NCL
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电压D.C
Voltage

功 率
Power

静摩擦转矩
Static Friction 
Torque

启动电压
Starting
Voltage

12 VDC
24 VDC

16.8 W6 Nm
 9  VDC
18 VDC

F 3000rpm

最高转速
Maximum
speed 

0.6Kg

重 量
Weight

绝缘等级
Insulation 
Classification

MODEL型 号

SWB-05-12-NBR

Release position

释放位置

套管

Release position

释放位置

SWB无励磁制动器-释放手柄 SWB无励磁制动器 POWER OFF BRAKE
POWER OFF BRAKE-HANDLE RELEASE
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